Lainetava mere heleduskoefitsiendi sõltuvus mõõtmistingimustest.
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Vaadeldakse mere heleduskoefitsienti, mis määratud juhtudel, kus atmosfääri mõju on tühine (mõõtmised laevalt, helikopterilt). Teatavasti koosneb kaugseire sensori poolt vastuvõetav signaal kahest komponendist: 1) veesambast difuusselt tagasihajunud kiirgus ja 2) lainetavalt merepinnalt tagasipeegeldunud kiirgus. Kui meie eesmärk on saada infot ainult esimese komponendi kohta, siis teine komponent on segav info ja mõõtmistulemustesse tuleb teha vastav parand.

 Käesoleva töö eesmärgiks on leida võimalusi mere heleduskoefitsiendi “peegeldunud” komponendi, rR((), hindamiseks erinevate mõõtmissituatsioonide jaoks. Komponent rR(() kujutab endast summat, rR,sky(()+rR,sun((), mis tähendab, et lainetava veepinna puhul jõuab vastuvõtjasse peegeldunud kiirgus, mis pärineb nii taevavõlvilt kui ka päikesekettalt. On selge, et rR,sun(() väärtus ja tema osakaal rR(() väärtuses sõltub: a) mõõtmissuunast, b) päikese seniitnurgast ja asimuudist, c) tuule kiirusest ja asimuudist, d) valguse lainepikkusest, e) otsese ja hajuskiirguse suhtest, f) merepinna peegelduskoefitsiendist (puhas vesi, naftakile, vetikate “vaip”).

 Töö jaguneb kolme ossa: 1) in situ mõõdetud rR,sky(() võrdlus mudelarvutuste abil saadutega, 2) kasutades in situ mõõdetud otsese ja hajuskiirguse andmeid, määrata mudelarvutuste teel rR,sun(() spektrid erinevate tuule kiiruste jaoks, 3) leida algoritmid rR,sky(() ja rR,sun(() spektrite jaoks PAR piirkonnas erinevatel tuule kiirustel, kui on olemas kõik ülalmainitud algandmed, kuid otsese ja hajuskiirguse suhe on teada vaid ühe lainepikkuse kohta (meie valisime selleks 547 nm).

